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1.WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru
robot .

1.2. Zakres stosowania S.T.
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji

robot .

1.3. Zakres robot objetych S.T.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne dla roboét objetych w specyfikacji
szczegblowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Dziennik budowy — dziennik wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robo6t budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych w
toku wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez wykonawce upowazniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy — wyceniony kosztorys w oparciu o przedmiar robét

Ksigga obmiardw — akceptowany przez inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do

wpisywania przez wykonawce obmiaru wykonanych rob6t w formie wyliczen, szkicow
iinnych dodatkowych zalacznikoéw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegaja
potwierdzenia przez inzyniera.

Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez inzyniera. W przypadku gdy w specyfikacji
technicznej podano nazwe handlowa materiatu lub jego producenta nalezy rozumieé, ze
zastosowanie danego materiatu jest przyktadowe, zdaniem projektanta najlepiej spetniajace
warunki kontraktu.

Za zgodg inzyniera mozna stosowa¢ materiaty o parametrach takich samych lub lepszych
majacych aprobate techniczna.
Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej
Przedmiar robot — wykaz robot z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.
Przedsiewziecie budowlane — kompleksowa realizacja nowego lub modernizacja istniejacego zadania
Budowlanego.
Przetargowa dokumentacja projektowa — cz¢$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewziecia budowlanego stanowiaca odrgbng cato$¢ konstrukcyjnag lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji
techniczno- uzytkowych. zadanie moze polega¢ na wykonaniu robot zwigzanych z
budowa, modernizacjg budowli.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng i poleceniami inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢, dziennik budowy oraz
dokumentacje projektowa.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa powinna zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy.
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1.5.3. Zgodnos$¢ robdt z dokumentacja projektowa i S.T.

Dokumentacja projektowa, S.T. oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez inzyniera wykonawcy
stanowig czg$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione sa obowiazujace dla wykonawcy.
W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ‘OGOLNYCH WARUNKACH UMOWY”
Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub brakow w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien niezwtocznie powiadomi¢ inzyniera, ktéry winien dokona¢ odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w S.T. bedg uwazane za warto$ci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w petni
zgodne z dokumentacja projektowa zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca zobowigzany jest do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajace, w tym : ogrodzenia, porecze, przejscia , oswietlenie, sygnaty i znaki
ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne srodki niezb¢dne do ochrony robét, wygody spotecznosci i innych.
Fakt przystapienia do rob6t wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony z
inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilo$ciach okre§lonych przez inzyniera, tablic
informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez inzyniera. Tablice informacyjne oraz znaki
ostrzegawcze beda utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w cene
umowna.

1.5.5.0chrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy wykonawca bgdzie si¢ stosowat do przepiso6w i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub
uciazliwosci dla 0sob fizycznych lub wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan szczegdlnie zwroci uwage na ; lokalizacje baz, warsztatow, magazynow
sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych oraz zachowa $rodki ostroznosci zabezpieczajace przed
zanieczyszczaniem zbiornikow i ciekdw wodnych srodkami toksycznymi , zanieczyszczeniem powietrza pytami
i gazami oraz ochrona przed mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej poprzez utrzymywanie w stanie gotowosci
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych , mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem os6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materialy odpadowe uzyte do rob6t

musza mie¢ aprobat¢ techniczng wydang przez uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak
szkodliwego oddziatywania tych materiatdw na Srodowisko. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w
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trakcie wykonywania robdt np. materialy pylaste moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy zamawiajacy powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatéw od wlasciwych organéw administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi kable i.t.p. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji . wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji wykonawca bezzwlocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiadac¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat inzyniera.
Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten
sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdOw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczeg6lnosci wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglgdnione w cenie umowne;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materiaty iurzadzenia uzywane do robot
od daty rozpoczecia do zakonczenia robot. Wykonawca bedzie utrzymywac do czasu ostatecznego ich odbioru.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byly w zadawalajacym
stanie przez caly czas, trwania budowy do momentu odbioru ostatecznego. Jezeli wykonawca w jakimkolwiek
czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisOw i wytycznych podczas prowadzenia robdt. Wykonawca bedzie przestrzegaé
praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac inzyniera o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych
do robot wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez inzyniera. Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spetniaja wymagania S.T. w czasie postepu robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatow

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek Zzroédet miejscowych wiaczajac w to zrodto wskazane przez zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpocz¢ciem eksploatacji zrodta. Wykonawca przedstawi
dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg
wydobycia i selekeji do zatwierdzenia inzynierowi. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie
wymagan ilo§ciowych i jakoSciowych materiatow z jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie
koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do
rob6t. Humus i naktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot. Wszystkie
odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub innych miejsc wskazanych w dokumentach
umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
inzyniera. Wykonaweca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody inzyniera.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi nadanym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialtow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod
wzgledem jakosci. W przypadku gdy inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane
nastepujgce warunki:
a) inzynier bedzie miat zapewniong wspolprace i pomoc wykonawcy oraz producenta materiatdw w czasie
przeprowadzenia inspekcji.
b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych cze$ci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez wykonawcg¢ wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez inzyniera. Jesli inzynier zezwoli wykonawcy na uzycie tych materiatow do
innych robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez
inzyniera. Kazdy rodzaj robot w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem .

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowe skladowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byly
zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg jakos¢ 1 whasciwos$¢ do robot i byty dostepne do kontroli
przez inzyniera. Miejsce czasowego sktadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
wykonawcg.



2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub S.T. przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu albo w okresie dtuzszym ,jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody inzyniera.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w S.T. lub w projekcie organizacji
roboét, zaakceptowanym przez inzyniera, w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez inzyniera. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie
robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, S.T. i wskazania inzyniera w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wiasnoscia lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub S.T. przewiduja mozliwos$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
Przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji inzyniera, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego
zgody

Jakikolwiek sprzet maszyny urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkOw umowy, zostang
przez inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera , w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametrow technicznych. Srodki
transportu nie spetniajace tych warunkéw moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrdcenia
stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatdéw i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami
ST, PZJ, projektem organizacji Rob6t opracowanym przez Wykonawcg oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
obiektow i elementow Robot w tym osi gtdwnych i reperéw zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Bledy popelione przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btgdu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera

Sprawdzenie wytyczenia obiektow i elementow Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzglgdni wyniki badan materiatléw i Robot, rozrzuty
normalnie Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéw Robdt beda oparte na

wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Zlecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod
grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.



6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okres$li¢, zamierzony
sposob wykonywania Robdt, mozliwo$ci techniczne, kadrowe i plan organizacji Robot gwarantujacy wykonanie
Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac :

a) czes¢ ogdlna opisujaca :

- organizacj¢ wykonania Robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Roboét,

- sposéb zapewnienia bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
elementow Robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych
Robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz form¢ gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujgcych, a takze wyciaganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w
procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi;

b)  czes$¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot :

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo — kontrolne,

- rodzaje i ilosci Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedurg pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegélnych elementéw Robdét,

- sposéb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Robot

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozong
jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg Robét i jako$é materiatdow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w
celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdow oraz Robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okre§lone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okre$lone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier
bedzie przekazywa¢ Wykonawcey pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen

laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych
Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynac ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast
wstrzyma uzycie do Robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek

Probki pobierane bgda losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.

Na zlecenie Inzyniera, Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone
z wilasnej woli. Koszt tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek ;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku gdy normy
nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportdw z wynikami badan jak najszybciej, nie p6zniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakoSci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedhug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatéw w miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdw powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.

Inzynier, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materialow i robdt z wymaganiami ST na podstawie
wynikow wilasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylacznie na
wilasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatdow i robot z dokumentacja projektowa i ST. Moze réwniez
zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikacje i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisoéw i dokumentow
technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polska Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie s3
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do

robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe

musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan begda odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy
Q) Dziennik budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawceg w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$é za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu
bezpieczenistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktoéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci :
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
- datg uzgodnienia przez Inzyniera programu zapewnienia jakos$ci i harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementow Robot,
- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgéciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powictrza w okresie wykonywanych Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakosci materiatdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot wynikajgce z Prawa Budowlanego oraz stosownych
Rozporzadzen.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania si¢. Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Ksigzka Obmiaréw

Ksigzka Obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
Robo6t. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w Przedmiarze
Robot i wpisuje do Ksigzki Obmiarow.

(3)Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostgpnione
na kazde zyczenie Inzyniera.



-9-
(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty :
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru Robét, w tym instytucji zewnetrznych,

e) protokoly z narad i ustalen,

f)  korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszystkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogodlne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robot.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiaréw. Jakikolwiek btad Iub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze Robot lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich
Robot. Biedne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robdt bedzie przeprowadzony z czgstoéciag wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materiatow

Dhugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdhuz
linii osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci
beda wyliczone w metrach sze$ciennych jako dtugo$é pomnozona przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore majg byc
obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji
Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt bedg zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bgda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

74. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajace odno§nym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inzyniera.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w

przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robét. Obmiar Robdt zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
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zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub obje¢tosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Ksigzki Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatacznika do Ksigzki Obmiarow, ktdrego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru :

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) Przejeciu odcinka lub czesci Robot,

¢) Przejeciu Robot — Swiadectwo Przejecia,

d) Swiadectwo Wykonania.

8.1.0dbidér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakos$ci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania
0g6lnego postepu Robot. Odbioru Robdt dokonuje Inzynier. Gotowos¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbioér bedzie
przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja
Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2.Przejecie odcinka lub czgsci Robot

Przejecie odcinka lub czgsci Robot polega na ocenie ilosci i jakoSci wykonanych czgéci Robot. Przejecia
czgsciowego Robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy Przejgciu Robodt. Przejgcia Robot dokonuje Inzynier.

8.3. Przejecie Robot

Przejecie Robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 warto$ci oraz ocenie przeprowadzonych Prob Koncowych Robét i Rozruchu Technologicznego.
Calkowite zakonczenie Robot, Prob Koncowych, Rozruchu Technologicznego oraz gotowos¢ do Przejecia
Robot bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem
na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Przejecie Roboét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia Robot, oraz przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.

Przejecia Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja przejmujaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikdéw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacija
projektowa i ST.

W toku Przej¢cia Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupeiniajacych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych lub robot
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin Przejgcia Robot.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajagc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4. Dokumenty wymagane do wystawienia Swiadectwa Przejecia

Podstawowym dokumentem do dokonania Przejecia Robdt jest protokét przejgcia sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do Przejecia Robot Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé staraniem i na
koszt wlasny nastepujace dokumenty:
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1) pozwolenie na uzytkowanie obiektu wydane przez stosowny organ administracji rzgdowej lub
samorzadowej,

2) Dokumentacj¢ Projektowg z naniesionymi zmianami oraz Dokumentacj¢ Powykonawcza,

3) Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne),

4) dokumentacje geodezyjno — kartograficzng powykonawcza (umozliwiajaca wniesienie zmian na mapg
zasadnicza, do ewidencji gruntow i budynkow oraz do ewidencji sieci uzbrojenia terenu) pokolorowang z
wyliczeniem ilosci wszystkich robot wykonanych w ramach umowy, umozliwiajaca zatozenie ksiazki
obiektu,

5) kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

6) uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu i
udokumentowanie jego zalecen,

7) receptury i ustalenia technologiczne,

8) kopi¢ Dziennika Budowy i Ksigzki obmiaréw, o$wiadczenie Kierownika Budowy i Kierownika Robdt,

9) wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i PZJ,

10) deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnoséci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ,

11) opinie¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

12) sprawozdanie z rozruchu technologicznego i przeprowadzonych Prob Koncowych,

13) sprawozdania techniczne,

14) rysunki (dokumentacje) na wykonanie Robot towarzyszacych, oraz protokoty odbioru i przekazania tych
Robot whascicielom urzadzen,

15) za$wiadczenie i ewentualny protokét odbioru instytucji zewnetrznych, wynikajace z prawa budowlanego
wraz z odpowiednimi decyzjami,

16) karte gwarancyjna obiektu, urzadzen i ciagéw technologicznych,

17) DTR, instrukcje obstugi urzadzen i zespotéw urzadzen oraz obiektow w tym m.in. Warunki ochrony P.poz —
instrukcja bezpieczenstwa pozarowego — gasnice proszkowe i pianowe. Szczegotowe warunki
rozmieszczenia podrgcznego sprzetu gasniczego. Oznakowanie obiektu w znaki bezpieczenstwa spetniajac
wymogi PN,

18) inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego ( w tym wypetnione druki OT/PT zgodnie z
obowigzujacymi przepisami i zasadami ksiggowosci),

Sprawozdanie techniczne begdzie zawierac:

- lokalizacje i zakres wykonywanych Robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej przez
Inzyniera,

- uwagi dotyczace warunkow realizacji Robot,

- datg rozpoczgcia i zakonczenia realizacji Robot

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

Przejecia, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin Przejecia Robot. Wszystkie

zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajgcego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Swiadectwo Wykonania

Dokumentem zatwierdzajacym Roboty bedzie Swiadectwo Wykonania wystawione zgodnie z klauzulg 11.9
Warunkow Ogo6lnych Kontraktu.
Swiadectwo Wykonania zostanie wystawione po ocenie wykonania Robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych w okresie rgkojmi ( okresie zgtaszania wad ).

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Platno$¢ bazowac bgdzie na obmierzonych ilosciach Robdt wykonanych przez Wykonawce zgodnie z
Kontraktem. Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot.

Dla pozycji Przedmiaru Roboét wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Przedmiaru



-12 -

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji uwzglgdnia¢ bedzie wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji
Projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe obejmuja miedzy innymi:

1) robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

2) warto$¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy (a dla urzadzen technologicznych — wraz z kosztami ich montazu i wlasciwych
prob) i innymi towarzyszacymi kosztami,

3) warto$¢ pracy sprzetu i $rodkow transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi i innymi
towarzyszacymi kosztami,

4) wywoéz nadmiaru ziemi (gruntu), gruzu i innych materiatow odpadowych w miejsce wskazane staraniem i
na koszt Wykonawcy ( material rozbidorkowy stanowi wlasnos¢ Wykonawcy),

5) koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujete w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztow uzyskania przychodoéw, w
szczegblnosci koszty ogdlne budowy oraz koszty zarzadu, w sktad ktorych wchodza ptace personelu i
kierownika budowy, pracownikoéw zaplecza i laboratorium, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji
Placu Budowy ( w tym: doprowadzenie energii i wody, budowa drég dojazdowych, ogrodzenia, zaplecza
szatniowego i socjalnego itp.), koszty oznakowania Robot, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy,
oplaty dzierzawcze, optaty za zajecie pasa drogowego, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robét, koszty
ogolne przedsigbiorstwa Wykonawcy, itp.,

6) koszt uporzadkowania Placu Budowy po zakonczeniu Robot,

7) zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytutu Kontraktu w catym okresie jego
realizacji, tacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki,
koszt gwarancji nalezytego wykonania,

7) podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,

8) sporzadzenie Projektu Technicznego (Wykonawczego), sporzadzenie uzupeniajacych , rysunkow, opisow,
opracowanie projektu prowadzenia prac odwodnieniowych, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
opracowanie innych niezbednych do prawidtowej realizacji Robot Opracowan, Ekspertyz, Opinii,
Operatow, Analiz, itp.,

9) koszt catkowitej obstugi geodezyjnej w tym wyznaczenie glownych osi obiektow i reperow,

10) opracowanie i uzgodnienie projektu organizacji ruchu wraz z uzyskaniem decyzji zezwalajacej na zajecie
pasa drogowego i dokonanie stosownych optat z tym zwigzanych,

11) opracowanie dokumentacji powykonawczej,

12) koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

13) koszt odbiorow, sprawdzen, kontroli, wizytacji itp. niezbednych instytucji (w tym mi¢dzy innymi PIP,
Panstwowy Terenowy Inspektor Sanitarny, Pafstwowa Straz Pozarna, Ochrona Srodowiska itp.),

14) koszty odbiorow i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentow z nimi zwiagzanych,

15) Kkoszt oznakowania obiektu w znaki bezpieczenstwa spetniajace wymogi Polskich Norm.

16) koszt rozruchu technologicznego, Prob Koncowych, Prob Eksploatacyjnych,

17) koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacja ruchu,

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii Projektu Inzynierowi
1 wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu Robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- optlaty / dzierzawy terenu w tym : optaty za zajgcie pasa drogowego,

- przygotowanie terenu,

- konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

- przebudowa urzadzen obcych,

18) koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu,

- oczyszczanie, utrzymywanie w nalezytym stanie technicznym, konserwowanie, naprawianie
objazdu lub przejazdu,
- przestawianie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier i $wiatet,
utrzymywanie ptynnosci ruchu publicznego,
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19) koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu,

- usunig¢cie wbudowanych materiatdéw 1 oznakowania,
- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

20) koszty koordynacji robot z whascicielami infrastruktury podziemnej oraz uszkodzen tej infrastruktury gdy
powstaty one w wyniku zaniedbania Wykonawcy,

21) Obnizenie lustra wody gruntowej w wykopie zgodnie z PN, utrzymanie wykopu w stanie suchym w trakcie
realizacji Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

oa s

Prawo budowlane — przepisy aktualne na czas trwania Robot,
Polskie Normy (PN), Normy Branzowe (NB) lub odpowiednie normy Krajow UE lub beneficjentow
Programu Phare w zakresie przyjetym przez polskie prawodawstwo. Jakiekolwiek normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane uzyte w specyfikacjach powinny by¢ odczytywane: Polskie
normy, standardy/Przepisy techniczno — budowlane lub europejskie lub miedzynarodowe normy,
standardy/Przepisy techniczno — budowlane wystepujace w powyzszym zakresie sg do zastosowania
pod warunkiem uwzglednienia polskiego ustawodawstwa prawnego.
Przewodnik Komisji Europejskiej — ,,ZASADY IDENTYFIKACJI WIZUALNEJ DLA
KONTRAHENTOW ORAZ INNYCH PARTNEROW WDRAZAJACYCH”.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo — budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414) z pézniejszymi zmianami
Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.
w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej ( M.P. Nr 2 z 1995 r. poz. 29)
Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz. U. Nr 14 poz. 60 z pdzniejszymi
Zmianami.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 ( Dz. U. Nr 202 poz. 2072)
Zmiany: (Dz. U. z 2005 Nr 75 poz. 664)
Wszelkie inne przepisy obowigzujace w Polsce.
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S.T.-01.00.01. - ROZEBRANIE OGRODZENIA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —01.00.01.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot rozbiérkowych ogrodzenia
zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.01. obejmuj¢ wykonanie;
- rozbidrke ogrodzenia

1.4. OkKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania 1 Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2.Materialy

Materiatami koniecznymi do wykonania robot $lusarskich sa;
Palnik i pitka do metali

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5.Wykonanie robdt

5.1.Wymagania ogoélne

Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robot  $lusarskich obejmuje:
Wykonanie rozebrania ogrodzenia

6. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru robot jest 1 m2 ogrodzenia

7. Warunki wykonanie robot

Przy demontazu zachowac kolejno$¢ wykonywania rob6t
Zdemontowa¢ przesta odtaczajac od stupkow a nastepnie odcigé
stupki przy cokole. Roboty demontazowe powinny by¢ wykonane przez
Pracownikéw majacych uprawnienia spawalnicze
majacych uprawnienia wymagane do wykonania tego typu robot
przgsta nalezy demontowaé ostroznie z przeznaczeniem do ponownego

whbudowania

8. Kontrola jakosci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
materiaty do wykonania robot rozbiorkowych
powinny posiada¢ swiadectwa jakos$ci
sprawdzeniu podlega demontaz elementow
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbior prawidtowosci demontazu elementéw

Sprawdzeniu podlega doktadno$¢ demontazu

Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.

specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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ST - 01.00.02. ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01. 00.02.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania dotyczace
wykonania rob6t rozbiorkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.02. obejmuj¢ wykonanie robot rozbiorkowych ;
- nawierzchni asfaltowe; .

1.4.0go6lne wymagania dotyczgce robot

Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektows, oraz
ogo6lnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materialy

Zastosowane materiaty do wykonania robot rozbidorkowych to bariery zabezpieczajace
i pomosty.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiérkowych powinni by¢ zaopatrzeni w

komplet potrzebnych narzg¢dzi oraz odziez robocza, helmy, okulary i rekawice
ochronne

3. Sprzet
Ilo§¢ 1 rodzaj zastosowanego sprzgtu do wykonania robdt rozbiorkowych oraz
wywiezienia gruzu i ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania ogélne

Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.02. obejmuje¢ wykonanie robot rozbiérkowych ;

-nawierzchni asfaltowej
- wywiezienie gruzu

6. Obmiar robot.

Rozebranie nawierzchni obmierza si¢ w m2
Wywiezienie gruzu obmierza si¢ w m3

7. Warunki wykonanie robot

Przed przystapieniem do wykonywania robdt rozbiérkowych nalezy wykonaé
niezbg¢dne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu.

roboty rozbidrkowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa

Roboty nalezy wykonywac pod $cistym nadzorem i bezwzglednie stosowaé
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne
Gruz z rozebranych elementéw uktada¢ w pryzmy a nast¢pnie wywiez¢ na wskazane

wysypisko

8. Kontrola jakoSci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Po wykonaniu prac rozbiorkowych nalezy dokona¢ ich oceny.
Roboty rozbidérkowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9.  Odbior robot

Odbidr polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich wykonania wedlug
usytuowania w planie, zgodnie z dokumentacjg techniczng. .

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.



-18 -
10. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Platnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru rob6t zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych
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ST - 01.00.03. ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI Z PLYT

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01. 00.03.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania robo6t rozbiorkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

0.0.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.03. obejmuj¢ wykonanie robot rozbiorkowych ;
- nawierzchni z plyt betonowych .

1.4.0golne wymagania dotyczace robot

Za jakos$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
og6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ,, Ogoélne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogolne ,,

2. Materialy

Zastosowane materiaty do wykonania robot rozbidorkowych to bariery zabezpieczajace
I pomosty.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbidérkowych powinni by¢ zaopatrzeni w

komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez robocza, hetmy, okulary i rekawice
ochronne

3. Sprzet
Ilo§¢ 1 rodzaj zastosowanego sprzg¢tu do wykonania robot rozbiorkowych oraz

wywiezienia gruzu i ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robét

5.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogo6lne zostaly okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.03. obejmuj¢ wykonanie robot rozbiorkowych ;
- rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych

6. Obmiar roboét.

Rozebranie nawierzchni obmierza si¢ w m2

7. Warunki wykonanie robot

Przed przystapieniem do wykonywania robot rozbiérkowych nalezy wykonac

niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie 1 ogrodzenie terenu.

roboty rozbidorkowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa

Roboty nalezy wykonywac¢ pod $cistym nadzorem i bezwzglednie stosowac
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne
Gruz z rozebranych elementéw uktada¢ w pryzmy a nast¢pnie wywiez¢ na wskazane

wysypisko
8. Kontrola jakoSci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Po wykonaniu prac rozbidorkowych nalezy dokonac¢ ich oceny.

Roboty rozbidrkowe powinny by¢ wykonywane pod $Scistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.

9.  Odbior robot

Odbidr polega na sprawdzeniu prawidlowosci ich wykonania wedlug
usytuowania w planie, zgodnie z dokumentacjg techniczng. .

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Remonty i modernizacja budynkow — poradnik - praca zbiorowa.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych
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ST - 01.00.04. - ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI
CHODNIKOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01. 00.04.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania robot rozbiorkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.04. obejmuj¢ wykonanie robot rozbiérkowych ;
- nawierzchni z ptyt betonowych chodnikowych .

1.4.0go6lne wymagania dotyczgce robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogodlnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

1.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ,, Ogoélne Specyfikacje Techniczne
Wykonania 1 Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne ,,

2. Materialy

Zastosowane materiaty do wykonania robot rozbidorkowych to bariery zabezpieczajace
I pomosty.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbidérkowych powinni by¢ zaopatrzeni w

komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez robocza, hetmy, okulary i rekawice
ochronne

3. Sprzet
Ilo§¢ 1 rodzaj zastosowanego sprzg¢tu do wykonania robot rozbiorkowych oraz

wywiezienia gruzu i ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania ogélne

Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.04. obejmuj¢ wykonanie robot rozbiorkowych ;
- rozebranie nawierzchni chodnikéw z plyt betonowych i obrzezy
- wywiezienie gruzu

6. Obmiar robot.

Rozebranie nawierzchni obmierza si¢ w m2

7. Warunki wykonanie robot

Przed przystapieniem do wykonywania robdt rozbiérkowych nalezy wykonaé

niezbedne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu.

roboty rozbidorkowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa

Roboty nalezy wykonywac pod $cistym nadzorem i bezwzglednie stosowac
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne
Gruz z rozebranych elementéw uktada¢ w pryzmy a nast¢pnie wywiez¢ na wskazane

wysypisko
8. Kontrola jakoS$ci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Po wykonaniu prac rozbiérkowych nalezy dokonac¢ ich oceny.

Roboty rozbiorkowe powinny by¢ wykonywane pod scistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.

9.  Odbior robot

Odbidr polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich wykonania wedlug
usytuowania w planie, zgodnie z dokumentacjg techniczng. .

Odbioru prawidtowos$ci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.



=24 -

10. Podstawa platnoSci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Remonty i modernizacja budynkow — poradnik - praca zbiorowa.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych
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ST - 01.00.05. ROBOTY ROZBIORKOWE NAWIERZCHNI

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01. 00.05.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania robot rozbiorkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.05. obejmuje¢ wykonanie robot rozbiérkowych ;
- nawierzchni szutrowej .

1.4.0go6lne wymagania dotyczgce robot

Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

1.5. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ,, Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogolne ,,

2. Materialy

Zastosowane materialy do wykonania robdt rozbiorkowych to bariery zabezpieczajace
I pomosty.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbiéorkowych powinni by¢ zaopatrzeni w
komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez roboczg, hetmy, okulary i rekawice
ochronne

3. Sprzet
Ilo§¢ 1 rodzaj zastosowanego sprzg¢tu do wykonania robot rozbiorkowych oraz

wywiezienia gruzu i ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.05. obejmuje¢ wykonanie robot rozbiérkowych ;

- rozebranie nawierzchni szutrowej
- wywiezienie gruzu

6. Obmiar roboét.

Rozebranie nawierzchni obmierza si¢ w m2
Wywiezienie gruzu obmierza si¢ w m3

7. Warunki wykonanie robot

Przed przystapieniem do wykonywania robot rozbiorkowych nalezy wykonaé

niezbg¢dne zabezpieczenia, jak oznakowanie 1 ogrodzenie terenu.

roboty rozbidérkowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa

Roboty nalezy wykonywa¢ pod $cistym nadzorem i bezwzglednie stosowaé
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace 1 ochronne
Gruz z rozebranych elementéw uktada¢ w pryzmy a nastepnie wywiez¢ na wskazane

wysypisko

8. Kontrola jakosSci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Po wykonaniu prac rozbiérkowych nalezy dokona¢ ich oceny.

Roboty rozbidrkowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz

warunkami B.H.P.
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9.  Odbior robot
Odbioér polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich wykonania wedtug
usytuowania w planie, zgodnie z dokumentacjg techniczng. .

Odbioru prawidtowos$ci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci
Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Remonty i modernizacja budynkéw — poradnik - praca zbiorowa.
Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych
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ST - 01.00.06. - ROBOTY ROZBIORKOWE ELEMENTOW
BETONOWYCH I ZELBETOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01. 00.06.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania robdt rozbiérkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

0.1.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-01.00.06. obejmuj¢ wykonanie robot rozbiérkowych ;
Elementow betonowych 1 zelbetowych

1.4.0golne wymagania dotyczace robot

Za jakos$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogbInymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materialy

Zastosowane materialy do wykonania robdt rozbiorkowych to bariery zabezpieczajace
I pomosty.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbidorkowych powinni by¢ zaopatrzeni w

komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez robocza, hetmy, okulary 1 rekawice

ochronne

3. Sprzet
Ilo$¢ 1 rodzaj zastosowanego sprzetu do wykonania robot rozbidrkowych oraz
wywiezienia gruzu 1 ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inZyniera budowy.
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5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania ogélne
Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2. Zakres robot
Specyfikacja Techniczna ST-01.00.06. obejmuje¢ wykonanie robot rozbiérkowych ;

Elementow betonowych 1 zelbetowych pochylni i cokotu
- wywiezienie gruzu

6. Obmiar robot.

Rozebranie elementéw betonowych obmierza si¢ w m3
Wywiezienie gruzu obmierza si¢ w m3

7. Warunki wykonanie robot

Przed przystapieniem do wykonywania robdt rozbiérkowych nalezy wykonaé

niezbg¢dne zabezpieczenia, jak oznakowanie i ogrodzenie terenu.

roboty rozbidrkowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa

Roboty nalezy wykonywac pod $Scistym nadzorem i bezwzglednie stosowac
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace i ochronne
Gruz z rozebranych elementéw uktada¢ w pryzmy a nast¢pnie wywiez¢ na wskazane

wysypisko

8. Kontrola jakos$ci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Po wykonaniu prac rozbiorkowych nalezy dokona¢ ich oceny.

Roboty rozbidérkowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9.  Odbior robot

Odbidr polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich wykonania wedlug
usytuowania w planie, zgodnie z dokumentacjg techniczna. .

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Remonty i modernizacja budynkow — poradnik - praca zbiorowa.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych
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ST -01. 00.07. - ROBOTY DEMONTAZOWE

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 01. 00.07.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania robot rozbiorkowych zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2.Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-01.-00.07. obejmuje wykonanie rob6t rozbidorkowych ;
- demontaz stupow latarni parkowych
- wywiezienie zdemontowanych elementow

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, oraz
0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

1.5.0golne wymagania dotyczace robot

Za jakos$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogbInymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. odpowiedzialny jest wykonawca
robot.

2. Materialy

Zastosowane materialy do wykonania robot rozbidrkowych to stemple i deskowania
zabezpieczajace .

Pracownicy zatrudnieni przy robotach rozbidrkowych powinni by¢ zaopatrzeni w
komplet potrzebnych narzedzi oraz odziez robocza, hetmy, okulary i rekawice
ochronne

3. Sprzet
Ilo$¢ i rodzaj zastosowanego sprzgtu do wykonania robdt rozbidrkowych oraz

wywiezienia gruzu 1 ziemi powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot
zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robét
5.1. Wymagania ogélne
Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Specyfikacja Techniczna ST-01.-00.10 obejmuj¢ wykonanie robot demontazowych ;
- demontaz stupéw ogrodzeniowych

- demontaz elementow zelbetowych tawek

- wywiezienie zdemontowanych elementow

6. Obmiar robét.
Rozebranie elementéw betonowych i murowych obmierza si¢ w szt
6. Warunki wykonanie robét

Przed przystapieniem do wykonywania robot rozbiérkowych nalezy wykonaé
niezbg¢dne zabezpieczenia, jak oznakowanie 1 ogrodzenie terenu.
roboty rozbiérkowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektowa
szczegolng uwage nalezy zwroci¢ na rozbidrki i wykucia w elementach zelbetowych
ktore nalezy wykonac recznie.
Roboty nalezy wykonywac pod $cistym nadzorem i bezwzglednie stosowac
wszystkie przewidziane przy tych robotach urzadzenia zabezpieczajace 1 ochronne
rozebrane elementy uklada¢ w pryzmy a nastgpnie wywiez¢ na wskazane miejsce

8. Kontrola jakos$ci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Po wykonaniu prac rozbidorkowych nalezy dokona¢ ich oceny.
Roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.
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9. Odbior robot

Odbior przekué¢ w stropach i $cianach polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich
usytuowania w planie, zgodnie z dokumentacjg techniczng. Odbioru $cian po odbiciu
tynkow nalezy dokona¢ po oczyszczeniu $cian przed wykonaniem tynkow.
Prawidtowos$¢ wykonania oczyszczenia elementéw zelbetowych i betonowych przed
wykonaniem ich naprawy.

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Remonty i modernizacja budynkéw — poradnik - praca zbiorowa.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych
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ST. -01.00. 08. - USUNIECIE HUMUSU

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —-01.-00.-08.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych — usuniecie humusu zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

1.3.

1.4.

1.5.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-01.-00.-08. obejmuj¢ wykonanie usunigcie humusu

Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,

Ogolne wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz

ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2. Sprzet

[lo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

Do zdjecia warstwy humusu zastosowac spycharke gasienicowa

0 mocy 74 kW (100 KM)

3. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
Do odwiezienia ziemi zastosowa¢ samochody wywrotki.
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4.Wykonanie robot
4.1.Wymagania ogolne
Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.
4.2.Zakres robot
Zakres rob6t ziemnych obejmuje:
Zdjecie humusu grubosci 30 cm
5. Obmiar robot.
Jednostkg obmiaru roboét jest 1 m2 odwoz w m3
6. Warunki wykonanie robot

odspojenie gruntu z odwiezieniem na wskazane miejsce i

ztozeniem urobku na odktadzie

ziemia roslinna powinna by¢ zgarni¢ta w pryzmy i wykorzystana do pdzniejszego
wykorzystania do plantowania warstwy wierzchniej terenu budowy po wykonaniu
robdt. Zgarniania ziemi roslinnej nie nalezy wykonywac podczas duzych lub
dhugotrwatych opadéw, gdy przewidziana do zgarniania warstwa ziemi jest mokra.
Zebrang ziemig roslinng nalezy przechowywa¢ w mozliwie duzych pryzmach,
zabezpieczonych przed zanieczyszczeniami materiatami z budowy, oraz
najezdzaniem na pryzmy pojazdow wywolujacym zmiany strukturalne zebranej
ziemi roslinne;j.

7. Kontrola jakosci
Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Kontroli podlega sprawdzenie wtasciwej grubosci zdjetej warstwy humusu i
wyrownanie dna wykopu 1 poboczy

nalezy sprawdza¢ kazdorazowo stopien zageszczenia poszczegdlnych warstw
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztuka budowlana, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

8. Odbior robot

Odbidér podtoza po wykonaniu wykopu sprawdzeniu

prawidlowos$ci uksztattowania podloza.

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje¢ si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione 1 potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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9. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 8.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
10.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

PN - B —02480. Grunty budowlane. Okres$lenia . Symbole. Podziat i opis gruntow.
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ST.-02.-00.-00. - KORYTOWANIE
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —-02.-00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robdt drogowych — korytowanie zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczng
Specyfikacja Techniczna ST-02.-00.-00. obejmuj¢ wykonanie robot drogowych .
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
og6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2. Sprzet
[lo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzegtu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
Do robo6t ziemnych przyjeto spycharke gasienicowg o mocy 74 KM oraz
walec wibracyjny samojezdny.

3. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4.Wykonanie robot

4.1.Wymagania ogélne

Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

4.2.Zakres robot

Zakres robot drogowych obejmuje:
Wykonanie korytowania

5.  Obmiar robot.
Jednostka obmiaru robot jest 1 m2
6. Warunki wykonanie robot

odspojenie gruntu ze zlozeniem urobku na odktadzie
profilowanie dna koryta z mechanicznym zaggszczeniem
uformowanie poboczy z wyrownaniem do wymaganego profilu
mechaniczne zageszczenie poboczy .

7. Kontrola jakoSci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Kontroli podlega sprawdzenie wyrdwnania 1 zaggszczenia dna koryta i
poboczy nalezy sprawdza¢ kazdorazowo stopien zaggszczenia poszczegolnych
warstw roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

8. Odbior robot

Odbidr podtoza po wykonaniu wykopu sprawdzeniu

prawidlowos$ci uksztattowania podloza.

Odbioru prawidtowos$ci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnoSci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 8.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

10.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
BN — 87/06774. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piaski

PN — 88/B —32250. Materialy budowlane .Woda do betonow i zapraw.
Wymagania i badania
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ST. -03.00.00. - PODBUDOWA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —03.-00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych — podbudowa zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-03-00.-00. obejmuj¢ wykonanie robot nawierzchniowych .
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz

ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2.Materialy

Materiatami koniecznymi do wykonania warstw podbudowy jest;
- kruszywo tamane drobne o frakcji 0- 31,5 mm i kruszywo *lamane grube

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5.Wykonanie robét

5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robot drogowych obejmuje:
Wykonanie podbudowy pod nawierzchnie

6. Obmiar robét.
Jednostka obmiaru robot jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

wykonanie warstwy dolnej z kruszywa tamanego grubego gr.15 cm.
Wykonanie warstwy wyrdwnawczej z kruszywa famanego drobnego gr. 5cm

8. Kontrola jakoSci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materialy do wykonania robot nawierzchniowych

powinny posiada¢ §wiadectwa jako$ci dopuszczajace do wbudowania

nalezy sprawdza¢ kazdorazowo stopien zageszczenia poszczegolnych warstw
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidr podtoza przed potozeniem nawierzchni

prawidlowos$ci uksztattowania podbudowy,

Sprawdzi¢ nalezy przyczepnos¢ do podloza i stopien zaggszczenia .

Odbioru prawidtowos$ci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10.Podstawa platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

BN — 87/06774. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piaski

PN —86/B — 06712. Kruszywa mineralne do betonu

PN — 88/B —32250. Materialy budowlane .Woda do betondéw i zapraw.
Wymagania i badania

PN — 88/B — 06250. Beton zwykty

B/68/89/31 —1 — Drogi

BN 68 /89 / 31 — Drogi
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S.T.-04.00.00. - NAWIERZCHNIA SZTUCZNA POLIURETANOWA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —04.00.00

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot nawierzchniowych boisk zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-04.00.00 - obejmuj¢ wykonanie dwuwarstwowe;j
sztucznej nawierzchni

1.4. OkKkreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania 1 Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2. Materialy

Materiatami koniecznymi do wykonania nawierzchni sg;
Podktad elastyczny granulat SBR min 3,50 mm
Granulat wykonczeniowy EPDM min 1,3 mm
Lepiszcze poliuretanowe P 2300
Kruszywo kwarcowe

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robot
5.1.Wymagania ogolne

Wymagania ogdlne zostaly okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Wykonanie nawierzchni DWUWARSTWOWEJ TYPU EPDM

Jest to nawierzchnia sportowa, poliuretanowo-gumowa o0 grubosci warstwy 4,8 mm —
wersja  podstawowa, wymagajaca podbudowy z mieszaniny kruszywa kwarcowego i
granulatu gumowego potaczonego lepiszczem poliuretanowym P 2300. Nawierzchnia ta jest
przepuszczalna dla wody, o zwartej strukturze, stuzy do pokrywania nawierzchni biezni
lekkoatletycznych, sektorow i rozbiegéw konkurencji technicznych zawodow la., boisk

wielofunkcyjnych, szkolnych, placow rekreacji ruchowe;.
6. Obmiar robét.

Jednostka obmiaru robot jest 1 m2
7. Warunki wykonanie robot

Podbudowa
Odchytki poziomu mierzone tatg o di. 2 m. nie powinny by¢ wieksze niz 2 mm . Podtoze
powinno by¢ wolne od zanieczyszczen organicznych, kurzu, btota, piasku itp. Nie moze by¢
zaolejone ( plamy nalezy usuna¢ ). Podbudowa powinna by¢ uwalowana.

Gorng warstwe podbudowy stanowi EPDM wedtug ponizszego opisu.

GRANULAT SBR jest rodzajem elastycznej podbudowy pod systemy nawierzchni
sportowych poliuretanowo-gumowych lub nawierzchni z trawy sztucznej o grubosci 35 mm —
wersja podstawowa, wymagajacej podbudowy przepuszczalnej z kruszywa. Jest alternatywa
podbudowy asfaltobetonowej lub betonowej. System jest objety aprobata ITB nr AT-15-
4953/2001.

EPDM skiada si¢ z granulatu gumowego o granulacji 1-5 mm oraz kruszywa kwarcowego o
$rednicy 3-5 mm, suszonego ogniowo, potaczonego lepiszczem PUR, jednosktadnikowym
CONIPUR 326. Warstwa EPDM uktadana jest mechanicznie, bezspoinowo, przy pomocy
rozktadarki mas poliuretanowych (np. Planomatic). Granulat gumowy i kruszywo kwarcowe
mieszane sg z systemem poliuretanowym (PUR) w mikserze.

Przyblizone zuzycie poszczegdinych skladnikow na Im2 zalezy od grubosci warstwy, np.
przy gr. 3,5 cm wynosi:

granulat gumowy 1-5 mm wraz ze $cierem gumowym — 11,50 kg;
kruszywo kwarcowe 3-5 mm - 29,00 kg; EPDM - 2,30 kg.
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Warunkiem poprawnego wykonania ww  podbudowy jest przestrzeganie warunkow
pogodowych, technologii wykonania oraz wiasciwych norm zuzycia poszczegdlnych
materiatlow opisanych w oryginalnych kartach technicznych systemow i produktow EPDM

Wykonanie warstwy nosnej - ,,elastycznej”.

Sktada si¢ ona z granulatu EPDM o granulacji 1-4 mm, polaczonego lepiszczem
poliuretanowym, jednosktadnikowym CONIPUR 322. Ukladana jest mechanicznie,
bezspoinowo, przy pomocy rozkladarki mas poliuretanowych (np. Planomatic). Granulat
EPDM mieszany jest z systemem poliuretanowym (PU) w mikserze, w stosunku wagowym

2

100:19. Zuzycie poszczegdlnych produktéw na 1 m* zalezy od grubosci warstwy.

Warunki niezbedne do prawidlowej instalacji nawierzchni

Podczas wykonywania prac , nalezy bezwzgl¢dnie przestrzegaé aby wilgotnos¢ otoczenia
oscylowata w przedziale 40-90%, a temperatura podtoza powinna by¢ wyzsza o co najmniej

30C od panujacej w danym miejscu temperatury punktu rosy.
8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Przygotowanie warstwy wyrownawczej 1 uktadanie nawierzchni materiaty do
wykonania nawierzchni powinny posiada¢ $wiadectwa jakosci dopuszczajace do
wbudowania na boiskach szkolnych.
- Aprobata ITB
- Atest Higieniczny PZH

Deklaracja zgodnosci

Autoryzacja producenta systemu

Karta techniczna systemu

Nawierzchnia o jednorodnej strukturze i barwie
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Masa pow. nawierzchni przy gr.13 mm ( kg/mz)

Parametry:
Poz. Okreslenie parametru , jednostka Wartos¢ wymagania
1. Woytrzymatos¢ na rozcigganie , (MPa) > 0,60
2. Wydtuzenie wzgledne przy zerwaniu, (%) 65+5
3. Wytrzymatos¢ na rozdzieranie , (N) >100
4. Scieralnos$¢ (mm) < 0,09
5. Zmiana wymiaréw w temp. 60 °C : (%) <0,03
6. [Twardos$¢ wedtug metody Shore’a . A, (Sh. A) 55+5
7. |Przyczepnosé¢ do podkitadu : ( MPa)
obetonowego >0,6
oasfaltobetonowego >0,5
oCONIPUT ET ( z mieszaniny kruszywa kwarcowego, >0,5
granulatu gumowego i spoiwa PU
8. |Wspodtczynnik tarcia kinetycznego powierzchni :
ow stanie suchym >0,35
oW stanie mokrym > 0,30
9. |Odpornos¢ na uderzenie :
opowierzchnia odcisku kulki , ( mm?2 ) 590 + ,25
ostan powierzchni po badaniu bez zmian
10. Odpornos¢ na dziatanie zmiennych cykli hydrotechnicznych
oceniona :
oprzyrostem masy , (%) <0,65
ozmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
11. Wyglad zewnetrzny nawierzchni Nawierzchnia o
jednorodnej strukturze i
barwie, mieszanina
granulatu EPDM i spoiwa
PU
12. Mrozoodpornosé oceniona :
oprzyrostem masy , (%) <0,71
ozmiang wygladu zewnetrznego bez zmian
13. |Odpornos¢ na starzenie w warunkach sztucznych, oceniona 5
zmiang barwy po naswietleniu, nr skali szarej ( bez zmian)
14. 12,0+ 0,5

Tabela opracowana zostata na podstawie Aprobaty Technicznej ITB AT-15-4953/2001.
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Wymagania | Wymagania przy przy przy

Wytrzymatos¢ na rozcigganie > 0.4 N,mmz > 05 N,mmz - 0.53 -
Wydtuzenie przy zerwaniu > 40 % > 40 % - 78 -
Wodoprzepuszczalnosé DIN 18035/6 |cm/sec 0.061
Odpornosé na kolce DIN 18035/6 Klasa 1
Palnos¢ DIN 51960 Klasa 1 niepalnoéci
Poslizg : sucha /skéra - mokra/skora DIN 18035/6 0.68 — 0.52
Odbicie pitki DIN 18035/6 % 99
Wzgledna odpornos¢ na Scieranie DIN 18035/6 27
Max. wgtebienie pod ciezarem DIN 18035/6 mm 7.00
Wagtebienie pozostate 0.50
Odksztatcenie standardowe

+0°C 1.00

B o DIN 18035/6 mm 1.20

+20°C 1.50
+40 9%

Starzenie (DIN 18035/6) Wytrzymatos¢ na Wydtuzenie przy Modut E
gﬁpgg&if'mat rozcigganie w N/mm? zerwaniu w % N/mm?
Klimat fgczony (wysoka 0.53 78 1.73
temp.,wilgotnos¢,UV)
DIN 53387 0.63 79 2.03

Tabela opracowana zostata na podstawie wynikéw badan nawierzchni CONIPUR EPDM na
zgodnos$¢ z normg DIN 18035/6 — Sports Grounds ,Syntetic Surfacing i regulacjami IAAF ,

ktore wykonano w Laboratorium IST/Szwajcaria akredytowanym przez IAAF 1 DIN
CERTCO

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie z sztuka
budowlang, warunkami technicznymi, oraz warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbior podtoza przed polozeniem nawierzchni prawidlowosci uksztattowania
nawierzchni,  sprawdzi¢ wymagane parametry.

Nawierzchnia powinna mie¢ jednakowa grubo$¢, a tam gdzie bedzie uzytkowana w
obuwiu z kolcami powinna wynosi¢ min. 13 mm . Powinna posiada¢ jednorodng fakture
zewngtrzng oraz jednolity kolor. Granulat EPDM powinien by¢ trwale zwigzany klejem ,
- Powstate laczenia (wynikajace z technologii instalacji) powinny by¢ liniami prostymi,
bez uskokow utrudniajacych pdzniejsze uzytkowanie.- Spadki poprzeczne 1 podtuzne
oraz grubo$ci nawierzchni powinny odpowiada¢ wartosciom okreslonych w przepisach
IAAF i PZLA ( w przypadku stadiondéw la) lub innych przepisow ( w przypadku boisk,
kortow itp).

Sprawdzi¢ nalezy spadki podtuzne i poprzeczne.
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10.Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

- Wyktadziny powinny by¢ stosowane zgodnie z instrukcjami producenta i projektem
technicznym opracowanym dla okre$lonego zastosowania.

- Projekt powinien by¢ zgodny z wlasciwymi normami i obowigzujacymi przepisami, w
szczegolnosci z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U.Nr 75 z 2002 r., poz.690).

- Projekt techniczny obiektu sportowego lub rekreacyjnego powinien uwzgledniaé
wiasciwosci techniczno — uzytkowe wyktadziny.

- Wykonanie i odbior urzadzen sportowych na podstawie aprobat technicznych ITB, atestow
higienicznych, wymogow p - poz., warunkow technicznych stosowania i Polskich Norm.
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ST.-05.00.-00. - OBRZEZE Z KOSTKI BRUKOWEJ
KAMIENNEJ GRANITOWEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —05.00-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych — nawierzchnia z kostki brukowej zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Specyfikacja Techniczna ST-05.00-00 obejmuj¢ wykonanie robot nawierzchniowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogoélne Specyfikacje Techniczne
Wykonania 1 Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz
0golnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2.Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania robdt drogowych — nawierzchni jest;
Kostka kamienna granitowa wysokosci . 8§ cm
Piasek do robot drogowych
Cement 350
3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5.Wykonanie roboét
5.1.Wymagania ogdlne
Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot
Zakres robot obejmuje:

Wykonanie obrzezy z kostki kamiennej wysokosci 8 cm
wykonanie podsypki cementowo - wapiennej

6. Obmiar robét.
Jednostka obmiaru robot jest 1 m2
7. Warunki wykonanie robét

roz$cielenie na wyprofilowanym podtozu z ttucznia kamiennego
podsypki piaskowo — cementowej
Wyroéwnanie ulozonej warstwy podsypkowej szablonem
Utozenie nawierzchni z kostki kamiennej granitowej z recznym ubiciem
gr. 8,0 cm. z wypelnieniem spoin piaskiem z cementem.
z wypetnieniem spoin piaskiem z cementem.

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robdt nawierzchniowych

powinny posiada¢ §wiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania

nalezy sprawdza¢ kazdorazowo stopien zageszczenia poszczegdlnych warstw
sprawdzenie spadkow

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidér podtoza a po wykonaniu utozenia nawierzchni sprawdzenia

prawidlowos$ci uksztattowania nawierzchni, . Sprawdzi¢ nalezy spadki nawierzchni
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje¢ si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione 1 potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10. Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

BN — 87/06774. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piaski
PN —86/B — 06712. Kruszywa mineralne do betonu
PN — 88/B —32250. Materialy budowlane .Woda do betondw i zapraw.
Wymagania i badania
BN68/89/31-1 — Drogi
BN 806775/03 /04 — Prefabrykaty betonowe do nawierzchni drogowych
BN/68/89/31/04 - Drogi



-51-
ST. -06.- 00.-00. - OBRZEZA BETONOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —-06.-00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot drogowych — krawezniki zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-06.-00.-00. obejmuj¢ wykonanie robot nawierzchniowych
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2.Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania obrzezy sa;
Piasek do robot drogowych
Cement
Beton B 15
Obrzeze betonowe 30*8 cm

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzgtu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inZyniera budowy.
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5.Wykonanie robét
5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot drogowych obejmuje:
Utozenie obrzezy betonowych o wym. 8*30

6. Obmiar robot.
Jednostka obmiaru robot jest 1 mb.
7. Warunki wykonanie robot

wykonanie rowkow

rozécielenie na wyprofilowanym podtozu podsypki cementowo - piaskowej.
Wyréwnanie utozonej warstwy podsypkowej szablonem

Wykonanie taw betonowych z oporem

Utozenie obrzezy betonowych owym 8*30 ¢cm na podsypce cementowo - piaskowej
Wypelnienie spoin cementem.

8. Kontrola jakosci

Ogoblne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robot drogowych

powinny posiada¢ §wiadectwa jako$ci dopuszczajace do wbudowania
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztuka budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbioér podtoza a po wykonaniu utozenia faw betonowych na ktorych uktada si¢
kraweznik 1 sprawdza si¢ poziom ich utozenia

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje¢ si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione 1 potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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11.Przepisy zwiazane
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

BN — 87/06774. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piaski
PN —86/B — 06712. Kruszywa mineralne do betonu
PN — 88/B —32250. Materialy budowlane .Woda do betondw i zapraw.
Wymagania i badania
BN68/89/31-1 — Drogi
BN 806775/03 /04 — Prefabrykaty betonowe do nawierzchni drogowych
BN/68/89/31/04 - Drogi
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S.T.-07.00.00. - WYPOSAZENIE PLACU ZABAW
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST. — 07.00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru zamontowania wyposazenia placu zabaw.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-07.00.00. obejmuje;
Zamontowanie wyposazenia placu zabaw

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, poleceniami nadzoru inwestorskiego 1 autorskiego oraz

ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2.Materialy

gotowe elementy wyposazenia

kucyk - hustawka 1 szt

ptasie gniado - hustawka — 1 szt

piaskownica — szt 1

mi$§ -sztl

fawki betonowe z oparciem

kosz

Wszystkie materiaty dostarczane na budowe powinny posiada¢ certyfikaty, atesty i
swiadectwa dotyczace jakosci 1 trwatego oznakowania.

3.Sprzet

Ilo$¢ i rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogodlne

Wymagania ogdlne zostaly okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot obejmuje:
zamontowanie wyposazenia i urzadzen placu zabaw

6. Obmiar robot.
Jednostka obmiarowa jest komplet
7. Warunki wykonanie robot

przygotowac elementy i ustawi¢ wedtug rozmieszczenia na planie zagospodarowania
piaskownica z palisady
nalezy stosowa¢ materiaty 1 wyroby majace aprobaty techniczne i
wazne certyfikaty na ich stosowanie
konstrukcja powinna by¢ zabezpieczona w wytworni

8. Kontrola jakosci

Ogoblne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.
Po wykonaniu ustawienia nalezy dokona¢ oceny ich prawidtowego zamontowania
na dokladnos$¢ wykonania potaczen oraz jakosci zabezpieczenia przed korozja.
prace montazowe powinny by¢ wykonywane pod §cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidr scian polega na sprawdzeniu prawidtowosci ich

usytuowania w planie, wykonanie zgodnie z dokumentacja techniczna,

odbioru prawidlowos$ci wykonania prac dokonuje si¢ przez osoby uprawnione 1
potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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11.Przepisy zwigzane

1.Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych

2.PN — 75/H — 84019 — Stal weglowa konstrukcyjna wyzszej jakosci ogdlnego przeznaczenia

3.PN — 69/H — 93401 — Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne.

4.PN — 59/H — 93403 — Stal walcowana. Ceowniki.

5.PN — 59/H — 93407 — Stal walcowana. DwuteowniKki

6.BN — 76/0642 — 34 — Blachy stalowe profilowane ocynkowane wraz z powlokami
organicznymi
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ST. -08.- 00.-00. —- NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ

,POLBRUK”

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —08.-00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot drogowych — nawierzchnia z kostki brukowej zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

1.3.

1.4.

1.5.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-08.-00.-00. obejmuj¢ wykonanie robdt drogowych .

Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robot — Wymagania ogdlne,,

Ogolne wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz

ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2.Materialy

Materiatami koniecznymi do wykonania robot drogowych — nawierzchni z ,,polbruku”;
Kostka betonowa ,,polbruk” gr. 8 cm typ 10

Kostka betonowa ,,polbruk” gr. 6 cm typ 40

Piasek do robot drogowych

Cement portlandzki ,,350”

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inZyniera budowy.
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5.Wykonanie robdt
5.1.Wymagania ogdlne
Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2.Zakres robot

Zakres robot drogowych obejmuje:
Wykonanie z kostki betonowej drég i chodnikow

6. Obmiar robét.
Jednostka obmiaru robot jest 1 m2
7. Warunki wykonanie robét

rozécielenie na wyprofilowanym podtozu podsypki cementowo - piaskowe;j.
Wyréwnanie utozonej warstwy podsypkowej szablonem

Utozenie nawierzchni z kostki betonowej z r¢cznym z regcznym ubiciem .
Wypehienie spoin piaskiem.

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robdt drogowych

powinny posiada¢ §wiadectwa jakosci dopuszczajgce do wbudowania

nalezy sprawdza¢ kazdorazowo stopien zageszczenia poszczegolnych warstw
sprawdzenie spadkow

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbioér podtoza a po wykonaniu utozenia ,,polbruku” sprawdzenia

prawidtowos$ci uksztattowania nawierzchni, . Sprawdzi¢ nalezy spadki nawierzchni
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
BN — 87/06774. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piaski
PN —86/B — 06712. Kruszywa mineralne do betonu
PN — 88/B —32250. Materialy budowlane .Woda do betondw i zapraw.
Wymagania i badania
BN68/89/31-1 — Drogi
BN 806775/03 /04 — Prefabrykaty betonowe do nawierzchni drogowych
BN/68/89/31/04 - Drogi
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S.T.-09.- 00.-00. - KRAWEZNIKI BETONOWE

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —-09.-00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczagce wykonania i odbioru
robdt drogowych — krawezniki zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-09.-00.-00. obejmuj¢ wykonanie robot drogowych .
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Rob6t — Wymagania ogodlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robdt, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz
0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2.Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania roboét drogowych —krawezniki,
Piasek do robot drogowych
Beton B 15
Kraweznik betonowy 15*30 cm wystajacy 1 wtopiony 10*20 cm
3. Sprzet
Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5.Wykonanie robdt
5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot drogowych obejmuje:

Wykonanie tawy betonowej z oporem

Ulozenie kraweznikow betonowych wystajacych owym 15*30 cm
I wtopionych o wym. 10*20

6. Obmiar robot.
Jednostka obmiaru robot jest 1 mb.
7. Warunki wykonanie robot

rozécielenie na wyprofilowanym podtozu podsypki piaskowej.

Wyroéwnanie ulozonej warstwy podsypkowej szablonem

Utozenie betonu w tawie z oporem pod kraweznik .

Utozenie krawgznikodw betonowych wystajacych owym 15%30 cm
Utozenie kraweznikow wtopionych o wym 10%*20
Wypehienie spoin piaskiem.

8. Kontrola jakosci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robdt drogowych
powinny posiada¢ $wiadectwa jakosci dopuszczajace do wbudowania
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbiodr podtoza a po wykonaniu utozenia faw betonowych na ktorych uktada si¢
kraweznik 1 sprawdza si¢ poziom ich utozenia

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje¢ si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10. Podstawa platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.

Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa

BN — 87/06774. Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piaski
PN —86/B — 06712. Kruszywa mineralne do betonu
PN — 88/B —32250. Materialy budowlane .Woda do betondw i zapraw.
Wymagania i badania
BN68/89/31-1 — Drogi
BN 806775/03 /04 — Prefabrykaty betonowe do nawierzchni drogowych
BN/68/89/31/04 - Drogi
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S.T.-10.- 00.00. - ZIELEN — TRAWNIKI

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 10.-00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zieleni zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-10-00.00. obejmuj¢ wykonanie zieleni .
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Rob6t — Wymagania ogodlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2. Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania zieleni jest sa;
Nasiona traw — mieszanka uniwersalna
Ziemia urodzajna
Nawozy sztuczne
3. Sprzet
llo$¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okre§lony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5.Wykonanie robét

5.1.Wymagania ogdlne
Wymagania og6élne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot :
Wykonanie nawierzchni trawiastej siewem

6. Obmiar robot.
Jednostka obmiaru robot jest 1 m2
7. Warunki wykonanie robot

oczyszczenie terenu z resztek budowlanych i wywiezienie gruzu i $mieci
przeoranie gleby na glteboko$¢ 25 cm
roz$cieli¢ warstwe ziemi urodzajnej
wykonanie trawnikéw dywanowych siewem
uwatowanie zasiewu
pielggnacja trawnikow

8. Kontrola jakoSci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Przygotowanie gleby materiaty do wykonania zieleni

powinny posiada¢ $wiadectwa jakosci dopuszczajace do wysiewu

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbi6r podtoza przed potozeniem nawierzchni z plyt betonowych

prawidlowos$ci uksztattowania nawierzchni, .

Sprawdzi¢ nalezy spadki podtuzne i poprzeczne.

Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich

realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
10.Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
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ST.-11.- 00.00. - ZIELEN - NASADZENIA
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 11.-00.00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zieleni zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdét objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna ST-11-00.00 obejmuj¢ wykonanie zieleni - nasadzenia .
1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2. Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania zieleni sa;
Sadzonki drzew iglastych - swierkow
Krzewy zywoptotowe
Drzewa lisciaste form piennych
Ziemia urodzajna
Nawozy sztuczne

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
W czasie transportu drzewa i krzewy muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
bryty korzeniowej i pedow

5.Wykonanie robdt
5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot :
Wykonanie nasadzen

6. Obmiar robét.
Jednostka obmiaru robot jest szt
7. Warunki wykonanie robét

oczyszczenie terenu z resztek budowlanych 1 wywiezienie gruzu i $mieci
zaprawienie dotéw pod nasadzenia ziemia urodzajng a w miejscach ograniczonych
murkami oporowymi catkowite zaprawienie przestrzeni w ktorej sadzi¢ si¢ bedzie
drzewa
wykonanie rowkow pod nasadzenia Zywoptotowe
przekopanie rgczne gleby na glebokos¢ 25 cm
rozécieli¢ warstwe gr. 15 cm ziemi urodzajnej
pielegnacja nasadzen

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

Przygotowanie gleby materiaty do wykonania zieleni

powinny posiada¢ swiadectwa jako$ci dopuszczajace do wysiewu

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidr podtoza przed polozeniem nawierzchni z ptyt betonowych
prawidtowosci uksztattowania nawierzchni, .

Sprawdzi¢ nalezy spadki podtuzne i poprzeczne.

Odbioru prawidtowos$ci prowadzenia prac dokonuje sie po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione 1 potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10.Podstawa platnosci
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
Tereny zielone
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ST.-12- 00.00. - MALA ARCHITEKTURA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 12-00.080

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
malej architektury zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

1.3.

1.4.

1.5.

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Specyfikacja Techniczna ST-12.00.00. obejmuj¢ wykonanie matej architektury .

Okreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Rob6t — Wymagania ogodlne,,

Ogolne wymagania dotyczace robot

Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz

0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2. Materialy

gotowe elementy matej architektury;
fawki parkowe

kosze na $mieci

fawki koncertowe

stoty plenerowe

tablica informacyjna 2,0 * 2,0 m
gniazda RETENTION SYSTEM
maszty flagowe

potaczenia gniazd

beton B 15

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiadaé pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
W czasie transportu gotowe elementy muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami
5.Wykonanie robdt
5.1.Wymagania ogdlne
Wymagania ogolne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot
Zakres robot :
Zamontowanie gotowych elementéw matej architektury
6. Obmiar robot.
Jednostka obmiaru robot jest 1szt

7. Warunki wykonanie robot

ustawienie elementow zgodnie z planem zagospodarowania terenu

tawki koncertowe 1istoly plenerowe ustawione na wbetonowanych w fundament
40*40*40 gniazda RETENTION SYSTEM i potaczone przez specjalne
Przygotowane potaczenia wykonane warsztatowo i potagczone na Sruby

Tablica informacyjna ustawiona na stelazu wbetonowanym w fundament 30*30*70
Maszty flagowe zamocowane w fundamentach betonowych 50*50*100

8. Kontrola jakosci

Ogoblne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidér podtoza przed zamocowaniem

prawidlowo$ci zamocowania, .

Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie wedlug dokumentac;ji.

Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10.Podstawa platnosci
ogo6lnewymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.

specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
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S.T.-13.00-00. - RENOWACJA ELEWACIJI

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST — 13.-00.-00.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t naprawa tynkow
zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-13.-00.00. obejmuje;
Wykonanie naprawy tynkéw po odbiciu i oczyszczeniu

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami 1
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. <’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania i Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jako$¢ wykonanych robot, oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, oraz
0g6Inymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2. Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania tynkow sa;
Srodek grzybobdjczy do impregnacji Scian
Zaprawa tynkarska

3. Sprzet

Ilos¢ i rodzaj i rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okre§lony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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5. Wykonanie robot
5.1. Wymagania ogolne

Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.

5.2. Zakres robot

Zakres robot obejmuje:

odkucie i odgrzybienie powierzchni tynku
uzupehienie tynkow

Przetarcie tynkow zaprawa tynkarska

6. Obmiar robdét.
Jednostka obmiaru robot wykonczeniowych jest 1 m2

7. Warunki wykonanie robot

odku¢ zawilgocone i zmurszate tynki

osuszy¢ $ciang i oczysci¢ szczotkg stalowa.

Uzupehi¢ S$ciany cegla wypadajaca i wyszpachlowaé szczeliny peknigé
Zabezpieczy¢ srodkiem grzybobojczym poprzez spryskanie dwukrotnie
uzupehic¢ tynki
przetrzec istniejace tynki

8. Kontrola jakosci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robot wykonczeniowych

powinny posiada¢ §wiadectwa jako$ci dopuszczajace do wbudowania
sprawdzeniu wymaga zamontowanie oktadzin w pionie i w poziomie
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbidr polega na sprawdzeniu zagruntowania $cian srodkiem
Grzybobdjczym potozenie tynkdw z zachowaniem pionu 1 poziomu
prawidlowosci wykonania krawedzi oraz katow
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje¢ si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione 1 potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10.Podstawa platnosci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9..
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.
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11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych
Instrukcja montazu $cianek systemowych.
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S.T.-14.00.00.- REMONT OGRODZENIA

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —14.-00.00.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét $lusarskich — ogrodzenia

zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng
Specyfikacja Techniczna ST-14.-00.00.- obejmuj¢ wykonanie;

- naprawa i remont ogrodzenia
- wykonanie bram w ogrodzeniu

1.4. OKkreslenia podstawowe
Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania 1 Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.
2.Materialy
Materiatami koniecznymi do wykonania robot slusarskich sg;
Beton B10 na cokot
Elementy z rozbiorki siatka w ramie z katownika
Bramy stalowa z elementéw jak przesto

3. Sprzet

Ilo$¢ 1 rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.
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4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5.Wykonanie robdt
5.1.Wymagania ogolne

Wymagania ogdlne zostaly okre§lone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot wykonczeniowych $lusarskich obejmuje:
Wykonanie remontu 1 uzupetnienia grodzenia

6. Obmiar robot.
Jednostkg obmiaru robot jest 1 mb ogrodzenia
7. Warunki wykonanie robot

Przy montazu nalezy zachowac kolejno$¢ wykonywania robot

Roboty montazowe powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowanych pracownikow
majacych uprawnienia wymagane do wykonania tego typu robot

Roboty montazowe wykonane z gotowych elementow wykonanych w
wyspecjalizowanej wytworni

ogrodzenie 1 furtke pomalowa¢ dwukrotnie farbg olejng po uprzednim zagruntowaniu
farba antykorozyjna.

8. Kontrola jakosci

Ogolne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robot wykonczeniowych

powinny posiada¢ §wiadectwa jako$ci dopuszczajace do wbudowania
sprawdzeniu podlega osadzenie elementéw

roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem

technicznym, zgodnie z sztukg budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.

9. Odbior robot

Odbior elementow dostarczanych na budowe

Odbidr prawidtowosci osadzenia elementow

Sprawdzeniu podlega doktadno$¢ montazu ogrodzenia

Sprawdzenie doktadno$ci zamontowania furtki.

Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuj¢ si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i1 potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.
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10. Podstawa platnoSci

Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci bedg dokonywane na podstawie odbioru robdt zgodnie z punktem 9.
specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwiazane

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych — Arkady 1989 Warszawa
PN —90/B — 03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
PN — 77/B —06200.Konstrukcje stalowe budowlane. Wymagania i badania techniczne
przy odbiorze
PN — 78/M — 69011.Spawalnictwo. Ztgcza spawane w konstrukcjach stalowych Podziat i
wymagania
Instrukcje ITB stosowania i wykonania oston systemowych.
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ST.-15.- 00. — 00. - MUSZLA KONCERTOWA
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej ST —15.00.-00.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Wykonania muszli koncertowej zgodnie z wymogami ST-00-00.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy robotach budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna ST-15.00.-00. obejmuj¢ wykonanie muszli koncertowe;j.
- wykona¢ wykopy i fundamenty z schodami na sceng
- zamontowa¢ konstrukcje muszli
- wykona¢ pokrycie dachu z blachy tytanowo — cynowej na odeskowaniu
- wykona¢ slepa podloge z ptyt OSB gr 25 mm
- Wykona¢ podtoge z bali gr. 50 mm i zaolejowac
- schody oblozy¢ stopniami kamiennymi gr 3,0 cm granitowymi

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenie podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi normami i
okresleniami podanymi w opracowaniu p.t. ’Ogolne Specyfikacje Techniczne
Wykonania 1 Odbioru Robdt — Wymagania ogdlne,,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Za jakos¢ wykonanych robot, oraz ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, oraz
ogolnymi wymaganiami podanymi w ST — 00.00. zgodnie z art. 22,23, i 28 Prawo
budowlane odpowiedzialny jest wykonawca robot.

2.Materialy

Materialami koniecznymi do wykonania muszli sg;
Beton B15 do fundamentoéw

Stal zbrojeniowa

Belki stalowe dwuteowe NP. 200 i NP. 120

Deski kI 11 gr 25 mm

Blacha tytanowo — cynowa

Bale 50 mm olejowane na podtoge

Plyta OSB gr 25 mm na $lepa podtoge

Stopnie granitowe gr 30 cm

Konstrukcja muszli z drewna klejonego z akcesoraiami
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3. Sprzet

Ilo$¢ i rodzaj 1 rodzaj zastosowanego sprzetu powinien by¢ okreslony w projekcie
organizacji robot zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

5.Wykonanie robdt
5.1.Wymagania ogdlne

Wymagania ogdlne zostaty okreslone w specyfikacji ST — 00.00.
5.2.Zakres robot

Zakres robot obejmuje:
Zamontowanie muszli koncertowej z gotowych elementéw z drewna
klejonego na wykonanych fundamentach.

6. Obmiar robét.
Jednostkg obmiaru robot jest 1 kpl muszli

7. Warunki wykonanie robot

Wykonanie wykopoéw i fundamentéw zelbetowych ( taw, Sciany, stopy i schody)
na podiozu z chudego betonu B 10

utozy¢ belki dwuteowe jako konstrukcje podiogi z belek stalowych dwuteowych
sciany fundamentowe zwienczy¢ wiencem zelbetowym z betonu B 20

na tak przygotowanej konstrukcji zamontowa¢ muszlg z drewna klejonego

polaczong na okuci ocynkowane.

Konstrukcje pokry¢ deskami 1 blachg tytanowo -cynkowa na rabek stojacy
Wykona¢ $lepa podloge z plyt OSB gr 25 mm na podktadkach z takiej

samej ptyty naslepej podlodze uktada¢ podloge sceny zbali gr. 50 mm
olejowanych na schodach ulozy¢ stopnie z granitu gr 3,0 cm

8. Kontrola jakosci

Ogodlne wymagania podano w specyfikacji ST —00.00.

materiaty do wykonania robot

powinny posiada¢ §wiadectwa jakosci dopuszczajace do wbudowania
roboty powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem
technicznym

zgodnie z sztuka budowlang, warunkami technicznymi, oraz
warunkami B.H.P.
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9. Odbior robot
Odbior fundamentow przed montazem konstrukcji muszli
Sprawdzi¢ montaz 1 pokrycie muszli
Sprawdzi¢ prawidlowo$¢ utozenia podlogi

Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich
realizacji przez osoby uprawnione i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

10.Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST 00.00.
Ptatnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robot zgodnie z punktem 9.

specyfikacji po zakonczeniu i odbiorze elementu.

11.Przepisy zwigzane

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych — Arkady 1989 Warszawa



